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USV AVANZADO
PARA LEVANTAMIENTOS
BATIMETRICOS

El APACHE 3 Pro es un vehiculo de superficie no tripulado (USV) compacto y profesional disefiado para realizar estudios
batimétricos auténomos en aguas poco profundas. Su casco de fibra de carbono de doble capa proporciona una
excepcional resistencia a los impactos e insumergibilidad. La clasificacion IP67 garantiza la estanqueidad al polvo y al
agua, protegiendo los componentes de a bordo en cualquier circunstancia. El motor semiencastrado reduce la resistencia
al agua, mejora la resistencia y permite alcanzar velocidades de hasta 6 m/s.

El sistema de navegacion GNSS RTK + inercial Apache3 Pro garantiza mediciones de gran precisién incluso cuando la
sefial GNSS se interrumpe temporalmente, como cuando se navega por debajo de un puente. La ecosonda CHCNAY
D270 integrada proporciona las mediciones de profundidad mas fiables y precisas en todo momento.
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EVITACION AUTOMATICA
DE OBSTACULOS POR
ONDAS MILIMETRICAS
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SISTEMA USV
COMPACTO DE
SOLUCION
INTEGRADA

Motor Transductor Camara de 360° Radar de Ondas
Milimétricas
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ESPECIFICACIONES
| Fisico |

Dimension del buque
(LxAxA)

Material

Peso (sin instrumento
ni bateria)

Carga util maxima
Anti-Ondas & Viento
Disefo del Casco
Resistente al Agua

Borrador
Luz indicadora

Video
Auto-retorno

Evitacion de obstaculos

Alcance para evitar
obstaculos

Tipo
Tipo de hélice
Control de Direccién

1.05mx055mx0.39m

Macromolécula de fibra de carbono
de poliéster

10 kg

30 kg

3% nivel de viento y 2° nivel de ola
Mave de triple casco

IP67

8 cm

Luz de dos colores (sefial de
posicionamiento de la pantalla)

Video omnidireccional de 360°

Retorno automatico en caso de bateria
baja o pérdida de sefial

Evasidn automatica de obstaculos
de ondas milimétricas

0.2 ~ 40m
angulo horizontal y vertical: 112° x 14°

Potencia

Eléctrico

DC sin escobillas

Girar sin dirigir el motor

Potencia Maxima del Motor 800 W

Velocidad maxima del
motar

Instalacion del motor

Capacidad de la bateria
de Li-ion
Alimentacidn

Sustitucion de la bateria

Resistencia de
la bateria

Velocidad maxima

Comunicaciones

Comunicacion de datos

Comunicacién por control

remoto

Rango de control remoto
Ranura de Tarjeta SIM
Interfaz

Modo de navegacién

Control principal a prueba

de agua

Almacenamiento de datos

Sede de CHC Navigation

Shanghai Huace Navigation Technology Lid,

577 Songying Road, Qingpu

7,200 rpm/min

Enchufable
24,500 mAh, 36 V x 5

Admite alimentacién independiente con
una sola bateria suministro o alimentacion
equilibrada con doble bateria.

Admite intercambio en caliente

2% 3 h@2 m/s
(funcionando con 2 juegos de baterias)

6 mis

Puente de la red: 1 km y 4G: ilimitado
2.4 GHz

1 km
Mano SIM

2 x puerto RJ45

2 x puerto serie RS232

1 x puerto serie RS485

1x PPS

Piloto manual o automatico

IP67

Almacenamiento local (almacenamiento
multicanal) & Almacenamiento remoto

WWW.CHCNAV.COM |

CHC Navigation Europe

Sistema de Satélites BDS B1/B2, GPS L1/L2, GLONASS L1/

L2, Galileo E1/ES, SBAS, QZ58

Canal 432

Posicion de punto Gnico Horizontal: 1.5 m

(RMS) Vertical: 2.5 m

Precision de Horizontal: 0.4 m + 1 ppm
posicionamiento Vertical: 0.85 m + 1 ppm
del DGNSS

Pasicion de RTK Horizontal; £8 mm + 1 ppm
Precision Vertical: +15 mm + 1 ppm
Liderear punteria 0.2° @1 m de linea de base
Estabilidad de la 6%h

navegacion inercial (Precision atenuacion 1 m tras 20 s)
Tasa de actualizacién 200 Hz

de IMU

D270 Ecosonda de un solo haz

Tipo de datos CHCGD ™, NMEA SDDPT/SDDBT,
forma de onda original

Sistema operativo Linux

Pantalla OLED 1.46 pulgadas

Wi-Fi 802.11n 2.4 GHz

Bluetooth BT5.0, compatible hacia abajo con BT2.x
Peso 0.84 kg

Rango de Sondeo 0.15m a 200 m

Precisién de +0.01 m+0.1% x P

la Sonda (P es la profundidad del agua)
Resolucion 0.01m

Frecuencia 200 kHz

Angulo de haz B.5°+1°

Resistente al Agua IP&7

Sensor de temperatura -55°C~+100°C, correccion en tiempo

del agua real de la velocidad del sonido
Potencia maxima

de transmision S

Consumo de energia 10W

& Ce

“Las aspacificacionas estén supstas a cambios sin previo aviso,
{1} CHCGD &8 CHCNAY formato.
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