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» Aspectos Destacados

El APACHE 4 Pro es un vehiculo de superficie no
tripulado (USV) versatil, disefiado para cubrir una
amplia gama de necesidades en levantamientos
hidrograficos. Es compatible con diversos
perfiladores de corrientes Doppler acusticos (ADCP)
de uso extendido e integra de forma fluida el
ecosonda multihaz CHCNAV HQ-400 (MBES) para
levantamientos batimétricos detallados del fondo.

» Proteccion Para Cada Mision
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Materiales més Sistema inteligente Medici6n precisa Capacidad multifuncion:
ligeros y resistentes anti-enredos de profundidad profundidad y corriente

» (Casco robusto y resistente a impactos

30% Y

Peso del casco reducido en un 30 %

Alta resistencia

Materiales de alto médulo

Construccioén del casco moldeado en
60% »

Resistencia de 10 MPa:
Resistencia a impactos un 60 % superior.

una sola pieza, alta densidad y cubierta

de malla de pequefia apertura.

» Tecnologia Hibrida de Conversion de Presion del Agua y
Tecnologia de Autocomprobacion de Enredos en Tiempo Real
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Dindmica disefiada para reducir los enredos en un 70 Alarma preventiva de enredos para prolongar la vida util del
% en entornos exigentes. motor.



» Multiples Usos y Compatibilidad con Diversos Equipos
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Kits opcionales de ecosonda multihaz y de lanzamiento automatico de SVP.

Tecnologia adaptativa de flujo de agua en linea recta, compatible con ADCPs
de uso extendido para una amplia gama de escenarios de medicion.

» La medicion adaptativa garantiza una captura
precisa de datos en entornos complejos.

Z@; Transductores de alta sensibilidad y anti-interferencias, con ajuste adaptativo de parametros para escenarios de
\ levantamiento complejos.
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e Resolucién de alcance: 3 mm

@ Zona ciega de 10 cm.
Mejora de +6 dB en la relacion sefial-ruido (SNR).

» EasySail: software Android todo en uno para
levantamientos batimétricos e hidrologicos.

No se requiere un ordenador adicional para un funcionamiento eficiente
Sistema integrado de visualizacidn, control y adquisicion para

multihaz, con los datos de escaneo superpuestos sobre imagenes

satelitales. Ajuste automatico de parametros para garantizar una

cobertura Optima.

Funciones hidroldgicas mejoradas

Admite la superposicién de mapas satelitales con diagramas
vectoriales de velocidad de corriente, reproduccion de datos y
posprocesado, y sincronizacion de datos con un solo clic.

Estudio de recursos hidricos  Levantamiento hidrolégico Dragado de canales Emergencia y rescate



ESPECIFICACIONES

» Fisicas

» Software

1200 mm x 750 mm x 400 mm
Fibra de carbono de alta resistencia y

Dimensiones (LxAnxAl)

Material alto médulo

Proceso Moldeado en una sola pieza (HPT)
Peso 36 kg

(con accesorios y baterias )

Carga util maxima 50 kg

Anti olas y viento
Disefio del casco

Nivel 3 de viento y nivel 2 de oleaje
Embarcacién trimaran (de triple casco)

GNSS Doble antena GNSS interna
Resistencia al agua P67
Calado

8,6 cm (sin carga)

Luz indicadora Bicolor (posicionamiento y sefial

diferencial)
Camara Video omnidireccional 360°
Orificio montaje para ADCP 240mm

Compatible con RiverStar, M9, RiverPro,

Compatibilidad con ADCP Cc ]
RiverRay, RioGrande y otros ADCP

ADCP, ecosonda multihaz compacta
integrada, sonar de barrido lateral, monitor
de calidad del agua, cubo de muestreo

Instrumentacién disponible

Distancia y alcance de

evitacion de obstaculos 0,2-40m (H:112%, V:14°)

» Propulsiéon
Tipo de Hélice
Control de Direccién
Potencia Nominal del Motor 800 W
Velocidad Maxima del Motor 7200 + 5% RPM
Instalacién del Motor

CC sin escobillas

Conectable (tipo plug-in)
32.4V,23.1 Ah
9.8 h @1.5 m/s (1 juego de baterias)

Capacidad de bateria

Duracion de la Bateria

Control direccional sin motor de gobierno

Planificacion de rutas y navegacion auténoma.
Estadisticas de kilometraje total, recordatorio
de autonomia restante, video multidangulo y
visualizacién de mapas en linea.

Control de parametros del casco, joysticks
fisicos y virtuales, y autoverificacién del sistema
al encender.

Superposicién de formas de onda y correccién
de actitud (orientacidén).

Conversién de coordenadas; visualizacién en
tiempo real de trayectoria, profundidad del
agua, formas de onda y pardmetros del casco.
Actualizaciones de software/firmware en linea.
Exportacién mediante USB/Type-C.

EasySail

Modo monohaz: adquisicién de datos vy
posprocesado.
Modo hidrolégico: salida de resultados de

pruebas de caudal/corriente.
Modo multihaz: ajuste de pardmetros en tiempo
real.

» Posicionamiento

BDS B11/B21 /B31, GPS L1C/A/L2P(Y)/
L2C/L5, Galileo E1/E5a/E5D,
GLONASS L1/L2, QZSS L1/L2/L5
Horizontal: 1.5m

Vertical: 2.5 m

Sistema satelital

Posicién de punto UGnico
(RMS)

Precision de
Posicionamiento DGNSS
Precision de
Posicionamiento RTK

Horizontal: 0.4 m + 1 ppm
Vertical: 0.8 m + 1 ppm
Horizontal: #8 mm + 1 ppm

Vertical: £15 mm + 1 ppm
Satel 3AS, CHC(1), TT450, Transparente

P, 0 :
Precision de Rumbo 0.1°@ 1 m baseline
Estabilidad de navegacion inercial 6 ° h (Atenuacion de la precisién Tm después de 20s)

Tasa de actualizacién IMU 200 Hz

Protocolos de Radio

» Ecosonda Monohaz D270

Alimentacion Bateria simple o doble con balanceo

Reemplazo de bateria Intercambio en caliente (hot swap)
Tiempo de Carga 3h

Velocidad Maxima 6.5m/s

» Control Remoto
Dimensiones (LxWxH)

346 mm x 196.5 mm x 89.4 mm

Pantalla 10-inch

Resolucion 1920 x 1200

Almacenamiento Interno RAM: 4 GB, Almacenamiento: 64 GB
Duracién de la Bateria 5h

Frecuencia de Comunicacién 2.4 GHz

Interfaces Periféricas ;JySpBe,-lzl:ano SIM, TF card (hasta 128 GB),

» Comunicaciones

Comunicacion de Datos 4G estandar y control remoto

Alcance del control remoto 1 km (mando); ilimitado (4G)

Nano SIM

2 x puertos RJ45, 2 x puertos serie R$232

Ranura para tarjeta SIM

Interfaz Reservada
Modo de Navegacion
Almacenamiento de Datos Local (multicanal) y remoto

Manual o Piloto Automatico

o —
Tipo de Datos CHCGD™, NMEASDDPT/SDDBT, original

waveform

Rango de Sondeo 0.1 mto 200 m

Precisién de Sondeo +0.01 m + 0.1% x D (D es la profundidad
del agua)

Resolucién 3 mm

Tasa Maxima de Muestreo 30 Hz

Frecuencia 200 kHz

Angulo de Haz 6.2° + 1°

Velocidad del Sonido
Rango de Ajuste

Agua Integrada
Sensor de Temperatura

1400-1700 m/s

-55°C~+100°C, coreccién en tiempo
real de la velocidad del sonido

*Especificaciones sujetas a cambios sin previo aviso.
(1) CHCGD & CHC protocolo es formato CHCNAV.
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